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Vorbereitung 

Gehäuse abnehmen. 

Motor ausbauen.  

 

Anpassungen und Bausatz zusammensetzen 

Der SMB kommt in zwei Einzelteilen. Das Gehäuse freifräsen für Lautsprecher und Decoder/ 
Puffer . Die Kunststoffeinheit mit Stromaufnahme vorbehandeln, hinten seitlich ausfräsen, 
die Stromfedern mittig entfernen und mittig ausfräsen (aber NICHT durchfräsen) . Die 
Kunststoffnasen, die die Federn halten, fast plan fräsen . Danach GAM einkleben und 
dabei Schneckenhöhe (Es passt Schnecke 1c) zum Zahnrad anpassen (0,4mm „Luft“).  
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Danach Lautsprecher (wir empfehlen den Spalt zwischen Schallbox und Lautsprecher mit 
Epoxyd abzudichten) hinten einkleben, Schallbox nach hinten (Rastnasen unten). 

 
Einbau Decoder 

Decoder kommt hinten quer , es passt ein Puffer je Seite. Lautsprecherfedern Richtung 
Motor beachten, ggf. isolieren. Wir empfehlen den Einbau mit dem Einbauprüfdecoder zu 
testen, danach den eigentlichen Decoder zu verwenden. 
 
Decoderempfehlung 

ZIMO MS500 quer auf vorgesehenen Decoderplatz über dem Lautsprecher befestigen. 
Zu ändernde CV vor Inbetriebnahme und Testlauf: CV57=45; CV58=180 
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